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Fibaro ovladad Zalizii je univerzéiny, Z-wave kompatibilny,
ovladat motorov. Zariadenie umoZfiuje oviadanie motorov Zalizii,
markiz, bran a injch jednofazovych AC zariadeni.Fibaro oviada&
Zaluzil umoziiuje precizne nastavit poziciu Zalizif alebo lamelov.
Préca s poziciami je dostupna pre motory s mechanickou alebo
elektrickou brzdov (koncové pozicie).

Tento modul moZze byt oviadany bezdrotovo, cez Z-Wave
centralnu jednotku alebo cez vypinage pk nemu pripojené. Taktie
je mozné skombinovat niekolko zariadeni do skupiny, vdaka &omu
ich mozeme ovladat subezne. Ako pridavok, Fibaro modul Zalizi
dokaze meriat spotrebu.

SPECIFIKACIE

Zdroj napéjania 110 - 230 V £10% 50/60Hz

Podporované motory Jednofézové, VAC

Podporované limitné brzdy Electronické a mechanické

Napéjanie motorov az do kW pri 230V

az do 500W pri 110V

Splita EU &tandardy LVD (2006/95/EC)
EMC (2004/10B/EC)

R&TTE(1999/5/EC)

Teplotna hranica 105°C

Prevadzkova teplota 0-40°C

Pre instaldciu v boxoch @ 2 50mm

Rédiovy protokol Z-Wave

Radiové frekvencie 868.4 MHz EU;
908,4 MHz US;
921,4 MHz ANZ;
869,2 MHz RU;

Sila radiového signélu 1mw

Dosah do 100m vonku

do 30mvnatri
(v zavislosti od pouZitych mat-
erilov)

Rozmery (Dx § x V) 4237 x 17 mm

Spotreba energie <08W

TECHNICKE INFORMACIE

- Ovladané Systémom Fibaro alebo akymkolvek inym Z-Wave
centrom.

- Ovladané mikroprocesorom

- Zariadenie moze byt és 4rnym aj
vypinatom, ako aj s vypinaémi uréenymi na Zalizie.
- Meria a uklada spotrebu pripojeného motora.

POZOR
Akékolvek prace na oviadanom zariadeni mozu
byt prevadzané len po odpojeni pradu.

POZOR
Nie je odpordtané ovladat vsetky Zalizie spolocne
Pre bezpecnostné ucely, aspon jedna zalizia by
mala byt ovladana nezavisle, &o poskytuje Gnikovy
vychod v pripade potreby.

POZOR
Nepripajajte modul na napatie presahujice
odportgané hodnoty.

POZOR
Odporita sa monitorovat funkénost ~ Fibaro
ovlddaca Zaluzii. V pripade oviadania brany,
limitnych vypinacov, infra bariér a unikovych
vychodov je nevyhnutna pravidelna kontrola.

> B

1. VSEOBECNE INFORMACIE O SYSTEME FIBARO

Fibaro je syst i ZWave.
Pontka mnoho vyhod v pnmvnanr s konkurenényml fieseniami.
Vo vieobecnosti, radiové systémy vytvraji prepojenie medzi
prijimacom a vysielatom. Akokolvek, radiovy signal je oslabeny
prekazkami v jeho ceste (steny, nabytok, atd.) a v extrémnych
pripadoch zlyhava v prenose dat. Vyhodou Fibara v3ak je, Ze jeho
prijimace, popri prijimani signdlu tento signal tiez mnozia. Ak
nemoze byt nadviazané priame spojenie medzi prijimagom a
vysielatom pripojenie moze byt dosiahnuté vdaka dalsiemu
zariadeniu uprostred.

Fibaro je dvojsmerny bezdrotovy systém, o znamend, Ze signal
nie je do priimaov len zasielany, ale prijimace vysielaju
potvrdenie o jeho prijati. Vdaka tomu prijface potvrdzujd svoj stav,
&o dava systému vediet, &i si alebo nie sii aktivne. Bezpegnost
systému Fibaro je porovnatelna s bezpecnostou kablovych
systémov s datovou zbernicou.

Fibaro funguje na troch frekvenciach datového prenosu.
Frekvencia zaleZi na radiovych reguldcidch v tej ktorej krajine.
Kazda siet Fibaro ma svojé unikatne identifikacné &islo (home ID),
vdaka Somu je mozné pouzivat viacero systémov Fibaro v jednej
budove bez akéhokolvek datového prelinania.

Aj ked je Z-Wave nova technolégia, uz sa dostava do pozornosti
ako oficialny $tandard, podobne ako Wi-Fi. Mnoho vyrobcov s
r6znym zamerani ponukaji produkty fungujice na technologi
Z-Wave, Eo zarutuje ich kompatibilitu. To znamena, Ze tento
systém je otvoreny, a moze byt v budtcnosti rozsirovany. Viac

informacii najdete na www.fibaro.com alebo www.homesystem.sk.

Fibaro produkuje dynamickd siefovd Struktdru. Po tom, ako je
systém Fibaro zapnuty, poloha jeho jednotiivych zariadeni sa
automaticky aktualizuje v realnom Sase cez signal potvrdzujici
stav zariadeni v ,mesh" sieti.

1l. OVLADAC MOTOROV INSTALACIA

1. Pred indtalovanim sa uistite, Ze je odpojeny privod pradu.
2. Pripojte Ovladag motorov podla diagramov na obrazku 1
(2aluizie, rolety) alebo obrézku 2 (brany)

3. Uniestnite zariadenie do krabice vypinacu.

4. Nastavte anténu (tip pod obrazkom 1)

5. Zapnite privod pradu no dodrzujte potrebné bezpetnostné
opatrenie

6. Zahriite modul do Z-Wave siete podra bodu Il

7. Ak je to potrebné, kalibrujte modul podra bodu VI.

POZNAMKA

Tiatitko pripojené na S1 vstup oviada O1 vysup a
tlaitko pripojené na S2 vstup oviada O2 vystup.
ODporica sa pripojt lacitko pre otvorenie Zalizii
na S1 a kabel zodpovedny za vytiahnutie Zaluzie
na O1 terminal, respektivne zlacitko pre zatvorenie
by malo byt pripojené na S2 a kabel zodpovedny
za stiahnutie Zaluzii na O2 retminal.

POZOR
Fibaro Ovladat motorov je uréeny pre oviadanie
AC elekirickych motorov. Napojenie zeriadenia
priamo na DC motor méZe vyustit do znidenia
modulu

POZOR
Nebezpecenstvo zasahu elektrinou. Akakolvek
praca s elekirickymi konektormi moze byt
prevadzana jedine po vypnuti privodu elektriny.

POZOR
Nebezpedenstvo zésahu elektrinou. Aj ked je
zariadenie vypnuté, moze byt stale pod napétim.
Akakolvek praca so zariadenim zamerana na
pracu s elekirinou mozZe byt prevédzana len po
odpojent pradu

POZNAMKY K DIAGRAMOM:

L -vstup pre fazu

N - vstup pre neutral

S1 - vstup pre tiaditko &islo 1 (umoziiuje taktiez spustenie
utiaceho sa modu pre modul)

S2 - vsup pre atitko islo 2

01 - vystup ovladany vstupom S1

02 - vystup ovladany vstupom S2

B - servisné tlacitko (pouziva sa na pridanie alebo odobratie
zariadenia zo systému
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Obr. 1 - Diagram ovladaéu motorov

IV. ODOBRANIE ZO SIETE Z-WAVE

Odobranie Fibaro Oviddaca Zalizii zo siete Z-Wave:
1) Uistite sa, Ze modul je pripojeny na prad.

2) Prepnite centrum systému do rezimu ugenia (pozri manudl k
centru systému

3) Tri krét Kliknite B tiacitko alebo tlaitko pripojené na S1 vstup.

V. RESTARTOVANIE MODULU

Proces restartovania vymaze pamét modulu, vratane informacii o
Z-Wave sieti, nastaveniach a Gdajoch o spotrebe.

1) Uistite sa, Ze modul je pripojeny na prid.

2) Stlacte a drzte B lagitko priblizne 14 sekind

3) LED indikator zasvieti na Zlto

4) Uvolnite B tiacitko a jemne ho stiacte este raz

5) Pamét modulu je teraz &ist.

6) Modul vstipi do modu automatického pridavania az pokial nie je
Ziadne tlacitko stiatené.
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Obr. 2 - Diagram pripojenia na motor brany

TIPY PRE NASTAVENIE ANTENY

1. Umiestnite anténu tak daleko od kovovych komponentov, ako je
to len mozné (pripojovacie kable,, kovové krabica...) za ucelom
obmedzenia rusenia.

2. Kovové povrchy v priamej ceste signdlu antény (napriklad
kovové krabicky, rami dveri...) m6zu mat vplyv na prijem signalu.
3. Neskracujte alebo nerezte anténu. Jej dizka je perfekine
prisposobend frekvencil, na akej systém funguje.

lll. PRIDANIE DO SIETE Z-WAVE

Fibaro Ovladag motorov méze byt pridany do siete Z-Wave
pouzitim B tlacitka alebo stlacenim tlacitka pripojeného na vstup

POZNAMKA
. § paméte z
I paméte centra siete Z-Wave. Pred tym, ako
restartujete modul, je odporuéané odobrat ho zo
systému

VI. KALIBRACIA NASTAVENIA POZICIE

Kalibracia je proces, pozas ktorého sa Ovlddat motorov uéi pozicie
limitov a charakteristiku motorov. Kalibrécia je potrebna pre
sprévne rozpoznanie poloh Zaluzie. Tento proces pozostava z
automatického, piného pohybu medzi limitmi (hore, dolu a znovu
hore). Pre kalibraciu lamelov a naklonenia Zalizii je osobitny
proces kalibracie. Kazdy raz si kalibracia vyzaduje kompletné
prejdenie celym cyklom (hore a dolu).

KALIBRACIA OVLADACU MOTOROV

K dispozicil je 5 sposobov Kalibracie Fibaro Oviadatu motorov, z
ktoych si mozme vybrat. Kazdy z nich dava ten isty vysledok.

A. Kalibracia cez Fibaro Home Center 2 rozhranie:
1) Uistite sa, e modul je pripojeny na prud

2) Pridajte zariadenie do Z-Wave siete

3) V rozhrani Home Center 2 vyberte pokroGilé nastavenia
ovladata zalizit

4) Stladte tlacitko KALIBRACIA (CALIBRATE) v pokroGiljch
nastaveniach

5) Ovladac modulov prejde kalibragnym procesom - hore, dolu a
opét hore

6) S pouzitim rozhrania otestute, &i pozicie funguju spravne.

B. Kalibracia cez Z-Wave siet:

1) Uistite sa, e modul je pripojeny na prud

2) Pridaite zariadenie do Z-Wave siete

3) Nastavte parameter Cislo 29 na hodnotu 1-

4) Ovlada¢ modulov prejde kalibraénym procesom - hore, dolu a
opét hore
5) Hodnota

29 bude na hodnotu

6) S pouZitim rozhrania otestujte, i pozicie funguju spravne.

C. Kalibracia cez tlagitko
1) Uistite sa, e modul je pripojeny na prid a tlaitko na S1a S2
2) Pridajte zariadenie do Z-Wave siete

3) Stiacte a drzte tlacitko pripojené na S1 alebo S2 a uvolnite ho po
priblizne 3 sekundach.

4) Stlacte a drte to isté tladitko opat a uvolnite ho po priblizne 3
sekundéch.

5) Teraz stlatte a podrite to isté tlatitko na priblizne 3 sekundy treti

6) Po podrzani a uvolneni tiatitka po treti krat prebehne
proces kalibracie

S1. Navyse modul moZe byt pridany v
mode, kde staci jednoducho pripojit zdroj energie.

Automatické zaradenie do siete Z-Wave:
1) Uistite sa, ze je zariadenie odpojené od elektriny a je v dosahu
siete Z-Wav

2) Nastavte Centrum systému do rézimu pridavania (pozri manudl
k centru systému)

3) Pripojte modul k elekirickej energii aby sa spustil mod
automatického pridavania

4) Fibaro oviadat motorov bude automaticky najdeny a pridany do
siete Z-Wave.

Na zrugenie automatického pridavania jemne stlatte B tlagitko po
tom, ako ste napojili modul na prad

Manuaine pridanie do Z-Wave siete:
1) Pripojte modul k elektrickému pradu.

2) Prepnite centrum systému do rezimu pridavania (pozri manual
k centru systému)

3) Tri krat Kliknite B tlatitko alebo tlagitko pripojené k vstupu S1
4) Fibaro oviadas motorov bude najdeny a pridany do siete
Z-Wave.

POZNAMKA

Na zrusenie kalibraéného procesu stlacte tlagitko
(pripojené na S1 alebo S2) alebo vyslite STOP
prikaz cez Z-Wave centrum systému.

7) Ovladac modulov prejde kalibragnym procesom - hore, dolu a
opat hore

D. Kalibrécia cez Menu (8B tlaitko)

1) Uistite sa, ze modul je pripojeny na prid a tlagitko na S1a S2
2) Pridajte zariadenie do Z-Wave siete

3) Stlatte a podrte B tlatitko na priblizne 6 sekund

4) LED zasvieti na modro

5) Uvilnite B tiacitko a este raz ho jemne stlacte

6) Ovladac modulov prejde kalibragnym procesom - hore, dolu a
opat hore

E. Kalibrécia cez Fibaro triedu prikazu

Je taktiez mozné spustit kalibraciu prostrednictvom prikazu triedy
Fibaro. Pre viac informécii pozri dokumentaciu k Fibaro triede
prikazov.

KALIBRACIA POZICIi LAMELOV PRE
ZALUZIE

Popri Kalibracii pozicie Zzaluzil je mozné kalibrovat aj pozici
lamelov. Po spravnej kalibraci je mozné nastavit poziciu Zaluzie v
rozmedzi jej limitov ako aj nastavit uhol jej lamelov. Standardne je
nastaveny cas plného cyklu otoenia lamelov na 1,5 sekundy. Ak je
to potrebné, tento &as moze byt upraveny nasledujicimi krokmi:

1) Uistite sa, Ze modul je pripojeny na prud

2) Pridaite zariadenie do Z-Wave siete

3) Kalibrujte modul oviadania Zalizii podfa instrukcii v asti VI.

4) Nastavte parameter ¢islo 10 na hodnotu 2 alebo vyberte v
rozhrani HC2 typ zariadenia - Zaluzie s polohovanim

5) Nova ikonka, respektive moznost oviddania lamelov sa objavi v
rozhrani HC2. V pripade inych centralnych jednotiek je ovladanie
lamelov mozné stlacenim a podrzanim tiacitka (hore alebo dole)

6) Standardne je cas piného cyklu otocenia lamelov nastaveny na
1,5 sekundy (1500 ms)

7) Ototte lamely o plny cyklus. Pokial sa po prejdeni piného cykiu
zagnu Zalizie pohybovat hore alebo dolu, parameter 12 musi byt
upraveny, napriklad na hodnotu 1 sekunda (1000ms). Spravne
nastavené lamely by nemali sposobovat pohyb Zaliizie hore alebo
dolu

POZNAMKA
Ovladag motorov potrebuje byt kalibrovany aby
fungoval s akymkolvek motorom.

POZNAMKA
Pri zaluzidch s polohovatelnymi lamelami musia
byt lamely konfigurované, aby spravne fungovali.

POZNAMKA
Zalizie s polohovatelnymi lamelami mozu byt
ovladané len momentarnym vypinacom

VIIl. MANUALNE OVLADANIE

Fibaro ovladat Zaluzii umoZiiuje pripojenie vypinatv na S1a S2
vstup. Toto moZu byt momentéme tiaditka alebo vypinate.
Stlacenie tlagitka je zodpovedné za oviadanie pohybu Zal(izil

momentarnych tla
Stlagenie tlacitka A pnpojeneho na $1 vstup spusti pohyb hore
Stlagenie tlagitko W pripojeného na S2 vstup spusti pohyb dole
Pokial sa zaluzie hybu, kazdé stlacenie ktor=ehokolvek tlagitka ich
zastavi v aktuainej pozicii. Navy3e stlagenie tlagitka vysiela prikaz
do priradenych zariadeni v priradeniach skupiny 1.

V pripade zalizii s polohovatelnymi lamelami je mozné polohovat'
uhol lamiel. V tomto pripade je potrebné mat nastaveny parameter
10 na hodnotu 2.

Podrzanie tiacitka A pripojeného na S1 vstup spusti pohyb lamiel
hore.

Podrzanie tiagitka W pripojeného na S2 vstup spusti pohyb lamiel
dole.

Navy$e podrzanie tlatitka vysiela prikaz triedy Fibaro do
priradenych zariadeni v skupine 2

Poutitie vypinaca:
Zmena pozicie A vypinaca pripojeného na S1 vstup spusti pohyb

hore.
Zmena pozicie W vypinata pripojeného na S2 viup spusti pohyb
dole.

Vybratim strednej pozicie zastavite Zaluzie.

IX. PRIRADENIA ZARIADENI (ASSOCIACION)

Vdaka priradeniam dokaze Fibaro Ovlada¢ zalizii oviadat dalSie
Z-Wave zariadenia, ako napriklad dal$i Ovlada¢ Zal(zii, zasuvku,
stmievac, relatko, RGBW modul.

POZNAMKA
Priradenia umoziuji priamo. komunikaciu medzi
zariadeniami.  Centralna jednotka do tejto

VII. POUZIVANIE V SIETI Z-WAVE

Po tom, ako je Fibaro Oviadag motorov pridany do siete Z-Wave,
néjdeme ho v rozhrani Home Center 2 ako ikonku Zalizii (pozri
obrazok nizSie). Po tom, ako vyberieme polohovacie Zaltzie, druha
ikonka, ktora je zodpovedna za polohovanie, sa zobrazi.

Uzivatel si moZe vybrat z nasledovnych médov pouZivania:
1. M6d 2luzil, bez polohovania

2. Méd Zaluzii, s polohovanim

3. Mod roliet

4.Mod brény, bez polohovania

5. Mod brany, s polohovanim

Po zvolent jedného z vy&Sie uvedenych médov bude zariadenie v
Home Center 2 nanovo natitané a zobrazené ako na obrazku
nizsie. Navy3e, kazdy mod ovplyviiuje urcité parametre:

1) Zaltzie bez polohovania (parameter 10 sa nastavi na 0)

2) Zaluzie s polohovanim (parameter 10 sa nastavi na 1)

3) Rolety (parameter 10 sa nastavi na 2 a parameter 13 na 2)

4) Brana bez polohovania (parameter 10 sa nastavi na 3,
parameter 12 na 0 a parameter 17 na 0)

5) Brana s polohovanim (parameter 10 sa nastavi na 4, parameter
12 na 0 a parameter 1y na 0)

Obr. 3 - Ovlada¢ motorov v rozhrani Home Center 2

POZNAMKA

Hore popisané moédy a ich nastavenia sa
automaticky menia iba v Fibaro Home Center. V
pripade pouzivania centrd iného vyrobcu je
potrebné tieto hodnoty zmenit manugine.

Otvéranie / Zatva i je im slidera
alebo stlacenim tagitok zobrazenych na obr. 3

Pri Zalizidch s polohovanim je nastavenie lamelov mozné
pohybovanim slidera alebo stalcenim tlagitok zobrazenych na obr.
3.

Fibaro Ovladat Zalizii ponika tr triedy priradenych skupin:

| priradena skupina je spustena cez stlacenie momentameho
tlacitka alebo zmenu pozicie vypinaca.

Il priradena skupina je spustena cez podrzanie momentameho
tlacitka.

POZNAMKA

II priradena skupina je neaktivna ak je pripojeny
tiaitkovy vypina¢ alebo pokial je modul v mode
ovladania bran

Il priradena skupina reportuje stav zariadenia. Iba jedno
zariadenie moZe byt priradené do tejto skupiny, Standardne
centralna jednotka. Neodporaca sa menit toto nastavenie.

Fibaro oviada& motorv umoziiuje ovidat aj dalSie oviadace
motorov, kioré si priradené v skupinach | a Il, vdaka stlageniu
alebo pridrzaniu tiacitka. Napriklad tieto nastavenia umoziuju
ovladat pripojenu zaluziu cez Kiiky a priradené zariadenie v Ii
skupine cez pod podrzanie toho istého tiacitka. Navy3e, ak ovladate
zalizie, je mozné synchronizovat mnoho zariadent.

POUZIVANIE PRIRADENi NA OVLADANIE DALSICH
ZALUZIi ALEBO INYCH Z-WAVE ZARIADENI.

1 SKUPINA PRIRADENI:

Stlagenie tlagitka A pripojeného na S1 vstup spusti pohyb hore v
priradenych oviadatoch Zalizii alebo bude odoslany Turn On
(zapni) prikaz do injch zariadent priradenych v | skupine priradeni.
Stlagenie tlagitka W pripojeného na S2 vstup spusti pohyb dole v
priradenych oviadacoch Zalizii alebo bude odoslany prikaz Tum
Off (vypni) do inych zariadeni priradenych v | skupine priradent.

1l SKUPINA PRIRADENI:

Podrzanie tlacitkaA  pripojeného na S1 vstup spusti pohyb
pripojenych Zalizii hore a s 1 sekundovym oneskorenim spusti
pohyb hore vSetkych priradenych oviadagov Zalizii, alebo vysle
Turn On (zapni) prikaz do inych priradenych zariadent v Il skupine
priradent.
Podrzanie tlacitka W pripojeného na S2 vstup spusti pohyb
pripojenych Zalizii dole a s 1 sekundovym oneskorenim spusti
pohyb dole vietkych priradenych ovladatov zaluzii, alebo vysle
Turn Off (vypni) prikaz do inych priradenych zariadeni v II skupne
priradent.

POUZIVANIE  PRIRADENi NA  OVLADANIE
PRIRADENYCH ZALUZIi S POLOHOVATELNYMI
LAMELMI.

Poutitie priradeni na ovladanie Zaluzii s polohovatelymi lamelami
si vyzaduje nastavenie | aj Il skupiny priraden.

1 SKUPINA PRIRADEN:

Stlaenie tlagitka A pripojeného na S1 vstup spusti pohyb hore
na pripojenej zal(zii aj Zaluzidch v priradeni skupiny I.

Stlagenie tlaéitka y_pripojeného na S2 vstup spusti pohyb dole
v na pripojenej Zaluzi aj Zalizidch v priradi skupiny 1.

1l SKUPINA PRIRADENI
Podrzanie tiacitka A pripojeného na $1 vstup spusti pohyb lamiel
hore na pripojene] Zalzil aj Zaluziach v priradent skupiny II.
Podrzanie tlacitka W pripojeného na S2 vstup spusti pohyb lamiel
dole na pripojenej Zalizil aj zaluzidch v priradeni skupiny I1.

POZNAMKA
Ked uz st priradens zaluzie v pohybe, je ich
mozné zastavit stlacenim ktoréhokolvek tlacitka.




IX. OVLADANIE MOTOROV BRAN

Fibaro ovlada¢ motorov umozZiiuje ovladanie motorov bran.Motor
brany musi byt pripojeny na O1 a 02 vystup podra obrézku 2. V
pripade motorov bran moze byt taéitko pripojené na vstup
S1.0dporiéa sa pripojit IR prekazku, bezpeénostné ,stop" tlagitko
alebo iny mechanizmus do vstupu S2. Otvorenie kontatku v
zariadeni pripojenom na vstup S2 vZdy vyUsti k zastaveniu motora
v jeho aktuslnej pozici

Stlagenim tlagitka pripojeného na S2 vstupspusti pohyb brény.
Dalsie stlacenie tohto tlacitka zastavi branu. Nasledujice dal3ie
stlagenie branu zatvori. Sekvencia tejto funkcie je nasledovna:
OTVORIT > STOP > ZATVORIT > STOP > OTVORIT

Obr. 4 - Ikona Ovladaca motorov vo Fibare

POZNAMKA

Pri nastaveni Ovladaca Zaluzii ako ovladaca brany
je S1 vstup nastaveny na fungovanie s tlacitkovym
vypinagom, ignoruje sa parameter 14.

PIné otvorenie brany spista odpocitavanie Fibaro Ovladaga
Zalzii. Po tom, ako sa odpotitavanie skonéi, brana sa zatne
zatvarat. Dizku tohto intervalu je mozné nastavit zmenou
parametru 12. Navy3e, pokial sa IR prekaZka pretne (S2 vstup sa
otvori) pri plne otvorenej brane, brana sa zagne zatvarat po
uplninuti intervalu v parametre 17.

POZNAMKA

V oboch pripadoch, pri bréne s aj bez polohovania
sl 12 a 17 na
hodnotu 0. Pri tomto nastaveni sa brana otvori,
avsak nezavrie sa automaticky. Vhodné intervaly
musia byt nastavené manudlne zmenou tychto
parametrov (pozri sekciu XV)

Pre otestovanie dosahu Z-Wave siete postupuijte nasledovne:
1) Stlaéte a podrzte B tlacitko priblizne 6 sekund. LED indikator
Zzassvieti na fialovo.

2) Uvolnite B tlacitko

3) Stlacte B tlagitko este raz

4) LED indikator oznami dosah siete Z-Wave (pozri nizie)

5) Pre ukon&enie testu stlaéte B tlagitko este raz.

Spésob zobrazenia vysledkov:
Vysledky testu st zobrazené LED indikatorom na module. Blikanie
LED kazdu sekundu znamend, Ze modul sa snaZi pripojit na
riadiacu jednotku. 2 sekundové zasvietenie uréitou farbou nam
potom ozémuje vysledok

1) Blikanie ZELENOU farbou znamena snahu o pripojenie sa
priamo na riadiacu jednotku. Ak sa to podari, LED sa rozsvieti na
zeleno na 2 sekundy, test sa potom bude opakovat.

2) Ak modul nedokéZe nadviazat' priame spojenie s riadiacou
jednotkou, pokusi sa o to prostrednictvom dalSich Z-Wave modulov
v sieti. Toto bude oznamené &ervenou farbou. V pripade
uspesného vysledku sa LED indikator rozsvieti na Zito na dobu 2
sekundy. Potom sa test zopakuje pokusom o pripojenie priamo na
riadiacu jednotku.

POZNAMKA

Modul méZe pocas fungovania vykonat zmenu z
I priamého na premostené pripojenie a naspat, ak
je na krajnom mieste signalu.

3) Ak modul nie je schopny nadviazat spojenie s centralnou
jednotkou, LED indikator to oznami zmenou zo Zltej na fialov
farbu. Po par sekundach LED indikator zasvieti na ¢erveno. Cely
proces testu sa zaéne od zaciatku.

XIll. AKTUALNA SPOTREBA A JEJ HISTORIA

Fibaro ovlada¢ Zalizii 2 umoziiuje sledovanie aktuéine spotreby
ako aj histérie spotreby. Data st posielané do centralnej jednotky,
napriklad Home Center 2.

Meranie je uréenym
$pecidlne na tento ucel. Mikroprocesor je kalibrovany pri vyrobe.
Elektricky prikon - aktuina hodnota spotreby vo Watoch (W)

XV. POKROCILE NASTAVENIA

VSEOBECNE NASTAVENIA:

3. Spésob zasielania reportov

0- Pozlma Zalazii je zasielana prostrednictvom prikazov triedy
Z-W.

1- Pozlcla 2alizii je zasieland prostrednictvom prikazov triedy
Fibaro

Tento parameter by mal byt nastaveny na 1 ak je pripojena Zaltizia
s ovladatelnymi lamelami.

Predvolené nastavenie: 0
Velkost parametru: 1 byte

10. Méd ovladaéa zaluzii

0 - Zalizie, bez polohovania

1 - Za'lizie, s polohovanim

2- Zaltzie s lamelami, s polohovanim
3 - Bréna, bez polohovania

4 - Brana, s polohovanim

Predvolené nastavenie: 1
Velkost parametru: 1 byte

12. V pripade nastavenia na zalizie s lamelami (par. 10
nastaveny na 2) tento parameter uréuje &as pIného otoéenia
V pripade nastavenia parametru 10 na ovladanie bran, tento
parameter uréuje, po akom ¢ase sa po otvoreni zaéne brana

31. Reakcia na alarm vytopenia
0 - Bez reakcie

1 - Otvorenie

2 - Zatvorenie

Predvolené nastavenie: 2
Velkost parametru: 1 byte

32. Reakcia na CO a CO2 alarm
0 - Bez reakcie

1 - Otvorenie

2 - Zatvorenie

Predvolené nastavenie: 2
Velkost parametru: 1 byte

33. Reakcia na teplotny alarm
0 - Bez reakcie

1 - Otvorenie

2 - Zatvorenie

Predvolené nastavenie: 2
Velkost parametru: 1 byte

35. Spravanie sa lamiel v suvislosti s alarmom

Pri pouZiti Zaluzii s lamelami uréuje tento parameter, ako sa budd
sprévat lamely v pripade detekcie alarmu. V akomkolvek inom
méde je tento parameter irelevantny.

0 - Bez zmeny pozicie lamiel.

1 - Nastavenie lamiel na koncové pozicie

automaticky zatvarat. Pri vietkych ostatnych iach je
tento parameter irelevantny.

Dostupné nastavenia: 0 - 65535 (0 - 653,35 sekund)
Predvolené nastavenie: 150 (1,5 sekundy)
Velkost parametru: 2 byte

13. Vratenie lamiel do pévodnej pozicie.

Pri nastaveni parametru 10 na Zaltzie s lamelami tento parameter
uréuje ako sa lamely spravaju v urcitych situaciach. S inymi
nastaveniami parametru 10 je tento parameter irelevantny.

0 - Lamely sa vratia do predchadzajlcej pozicie iba v pripade
poziadévky  centralnej jednotky.

1 - Lamely sa vratia do predchadzajicej pozicie v pripade
z centrélnej jednotky,pouZitim vypinaga alebo jed je

Elektricka energia - Elektricka energia
za urita periédu. NajéastejSie merana v kWh. Jedena kWh sa
rovna jednému kilowatu prikonu pocas jednej hodiny. 1kWh =
1000 Wh.

POZNAMKA

Parametre 12 a 17 st automaticky zmenené iba pri
pouziti s Home Center 2 jednotkou, ked sa zvoli
maod pouZitia pre branu. V pripade pouZitia inych
Z-Wave centrélnych jednotiek musi byt paremeter
12 a 17 nastaveny manuélne (pozri sekciu XV).

es datami:
Histéria nameranych hodnét méZe byt vymazana jednym z
nasledujucich krokov:
1) Prostrednictvom restartu modulu
2) Cez menu centralnej jednotky
3) Manualne:
a) Stlaé(e a podrzte B tlagitko 10 sekind, kym sa LED indikator

InStalécia_motorov méZe byt prevadzana len
. Motor musi

potrebné limitné vypinace. Je odpora¢ané pripojit
NC (bezne zavrety) kontakt alebo IR prekazku na
S2 vstup. Otvorenie tohto kontaktu zastavi chod
brany. Navyse odporiiéa sa pripojit bezpecnostné
stop tlagitko na neutral (N) kabel motora. V pripade
poruchy, stlagenie bezpeénostného STOP stladitka
odpoji prid a zastavi branu. Je odporGéané na
pravidelnej baze kontrolovat funkénost Ovladaca
motorov. Je taktiez odpori¢ané pravidelne
skontrolovat a pregistit pripojenie.

POZNAMKA

S1 a S2 vstupy reaguju iba na hlavné napatie.
PouZzitie IR prekazky s NC kontaktom fungujicej na
nizSom napéti je potrebné pouzitie pridavného
relatka (pozri obrazok 2)

A\
A\
A\
A\

XI. INDIKATOR LED

Fibaro Ovladaé motorov mé vstavané menu. Kazda Groveri tohto
menu je signalizovana vdaka LED indikatoru. Na vstup do menu
stlaéte a podrzte B tlagitko na najmenej 2 sekundy.

Kym je B tlagitko stladené, farba LED indikatora sa bude menit v
nésledujucej sekvencii:

MODRA - Kalibraény proces ovladaca zal(zii

FIALOVA - Spusti tester siete Z-Wave

ZELENA - Vynuluje déta merania spotreby

2ZLTA - Restertuje Ovladac motorov.

Uvolnite B tlacitko pre zvolenie potrebnej funkcie a na potvrdenie
vyberu stiate B tladitko este raz.

XII. TESTER SIETE Z-WAVE

Fibaro Ovlada¢ Zalizii ma vstavany mechanizmus, ktory dovoluje
overenie dosahu Z-Wave siete.

POZNAMKA

Na to, aby bol test dosahu Z-Wave mozny, je
potrebna podpora tejto funkcie centrom systému a
modul musi byt pridany do siete Z-Wave. Test siete
vyrazne zatazuje siet, preto sa odporica
vykondvat ho vykonavat ho len v Specidinych
pripadoch.

na zaleno
b) Uvolnite B tlacitko
c) stlaéte B tlacitko pre potvrdenie.

POZNAMKA

1) Kontaktujte dodavatera elektrickej energie pre
aktualne ceny energi, ktoré je mozné zadat do
riadiacej jednotky Home Center 2

2) Data o spotrebe st ukladané do internej
paméte modulu. Jeho odpojenie tieto data
nevymaze.

XIV. MOD OCHRANY

Fibaro ovlada¢ Zaluzii 2 pouZiva ochranné zabezpe&enie v 2 na
ochranu pred nechcenym pohybom motora. Verzia 22.22
obsahuje nésledovné médy ochrany (Z-Wave protokoly):

1) Lokalna ochrana

Mody lokalnej ochrany:

0 - bez ochrany. Ovlada¢ motorov reaguje na stlacenie tlaitka

1- nepodporované

2 - Lokdlna ochrana aktivna. Ovlada& motorov nereaguje na
stlaéenie tlagitka.

Akonahle je lokalna ochrana aktivovana, Oviadaé motorov
prestava reagovat na S1 a S2 stlacenie tlacitok. ID scéna a
prikazy asociécie taktieZ nie su odosielané. Jedina vynimka je B
tlagitko. Menu a Z-Wave sietové pridévanie je stale aktivne po
tom, ako je stlacené B tlacitko alebo 3x stlacené tladitko S1

POZNAMKA

Existuje jedna vynimka pri lokalnej protekcii. Ak je
na S2 pripojena IR bariéra, motor sa zastavi v
pripade, Ze je prerusena. Toto sa stane nezavisle
na nastaveniach lokalnej ochrany.

2) Radiova ochrana

Mody radiovej ochrany:

0 - bez ochrany. Ovlada& motorov reaguje na prikazy

1 - RF ochrana aktivna. Ovlada¢ motorov nereaguje na Z-Wave
prikazy.

2 - nepodporovana

Akondhle je RF ochrana aktivovana, oviada¢ mtorov prestava
reagovat na pnkazy na zmenu pozicie. Je vak stale mozné
(pokrogilé a sledovat aktudlny

stav zariadenia.

dosiahnuta koncova hranica.
2- LAmely sa vratia do poslednej nastavenej pozicie vo vietkych
predchadzajcich pripadoch a v pripade prijatia ,STOP* povelu.

Predvolené nastavenie: 1
Velkost parametru: 1 byte

14, Typ prlpojeného vypinaéa
Tieto v pripade

na hodnoty 0, 1 alebo 2.

0 - Tladitko s viac poziciami

1- Vypina¢

2 - Tlagitko s jednou poziciou (pripojené na $1)

parametru 10

Predvolené nastavenie: 0
Velkost parametru: 1 byte

17.V pripade nastaveni parametru 10 na zaluzie (0, 1 alebo 2)
tento parameter uréuje, kedy je ovladaé motorov zastaveny
po dosiahnuti limitnej pozicie.

V pripade pripojenia brany (3 a 4) tento parameter uréuje, kedy sa
bréana prestane zatvarat, ak je preruSeny kontakt pripojeny na S2.
V tomto pripade je parameter nastaveny na na vypnutie oviddaca
motorov po 3 sekundéch po dosiahnuti limitu a neméze byt
zmeneny.

Hodnota 0 znamena, Ze ovladaé motorov sa nezastavi
automaticky.

Dostupné nastavenia: 0 - 255 (0 - 25,5 sekund)
Predvolené nastavenie: 10 (1s)
Velkost parametru: 1 byte

18. Detekcia pohybu motora.
Hodnota napatia, ktord& ma byt interpretovana ako dosiahnutie
limitnej pozicie. Hodnota 0 znamena, Ze reagovanie na limitni
poziciu nebude aktivne.

Dostupné nastavenia: 0 - 255 (1 -255 W)
Predvolené nastavenie: 10W
Velkost parametru: 1 byte

22. Operaény ¢as motora
Casovy horizont pre pokratovanie operacie motora. Hodnota 0
znamend, Ze funkcia nie je aktivna.

Dostupné nastavenia: 0 - 65535 s
Predvolené nastavenie: 240s (4 minuty)
Velkost parametru: 2 byte

29. Vyniiten kalibracia ovlddaga motorov.
Zmenou nastavenia parametru z 0 na 1 sa zac¢ne kalibracia
ovladaga motorov. Parameter je aktivny iba ak je pripojeny motor
s polohovanim (parameter 10 nastaveny na 1,2 alebo 4)

1 - zaéni kalibraény proces
Predvolené nastavenie: 0
Velkost parametru: 1 byte

NASTAVENIE ALARMU:

30. Reakcia na véeobecny alarm
0 - Bez reakcie

1 - Otvorenie

2 - Zatvorenie

Predvolené nastavenie: 2
Velkost parametru: 1 byte

01
Velkost parametru: 1 byte
NASTAVENIA REPORTOV SPOTREBY:

40. Reportovanie odberu energie
Zmeny v Grovni spotreby potrebné na zaslanie reportu do riadiacej
jednotky. Tento parameter uréuje potrebni zmenu v spotrebe pre
zaslanie reportu. Hodnota je vyjadrena v percentach v porovnani
s predchadzajicou hodnotou. Nastavenie hodnoty 0 zrusi reporty.

Dostupné nastavenia: 0 - 100 (1 - 100%)
Predvolené nastavenia: 10 (10%)
Velkost parametru: 1 byte

42. Pravidelné reportovanie
Parameter urtuje ¢as medzi pravidelnymi reportami spotreby.
Nastavenie na hodnotu 0 zrusi zasielanie reportov.

Dostupné nastavenia: 0 - 65534 (1 - 65534 sekund)
Predvolené nastavenia: 3600 (3600 sekund / 60 minut)
Velkost parametru: 2 byte

43. Report na zaklade spotreby

5. Drzitel zaruky vybavuje pripadné poruchy zariadeni cez zaruény
servis. Pamataite: pred tym, ako poziadate o vybavenie reklamécie,
kontaktujte technicku podporu cez telefon alebo email. Viac ako 50%
problémov je vyrieSenych na dialku, €o usetri ¢as a naklady spojené
so vzniknutym reklamagnym procesom. Pokial nie je vzdialena
podpora Uspesna, zakaznik vypini reklamaény dotaznik (dostupny
na www.homesystem.sk) za Ugelom ziskania autorizacie. Ked je
poziadavka vyplnena spravne, zakaznik obdrzi potvrdenie a moZe
reklamovany vyrobok zaslat na adresu nachadzajucu sa v
reklamaénom dotazniku.

6. Poziadavka na reklamaciu moZe byt podana taktieZ telefonicky. V
tomto pripade prosim verte na vedomie, ze V3 rozhovor méze byt
nahravany. Okamzite po zadani poziadavky konzultant poskytne
zakaznikovi potrebné informacie.

7.V pripade zistenych bude

HomeSystem kontaktovat' zakaznika.

8. Zavady odhalené podas zéruénej lehoty by mali byt odstranené v
priebehu 30 dni od doruéenia zariadenia do servisného strediska.
Zéruéna lehota na zariadenie sa predizuje o &as, ktory bolo
zariadenie v SS.

9. Poskodené zariadenia je vhodné dodat' v kopletnom baleni, nie je
to véak podmienka.

10. Zaruéna lehota na vietky vymenené casti je rovnaka, ako
zaruéna lehota na zariadenie. Zaruéna lehota na vymenené
zariadenia ostava nezmenena.

11. Néaklady na dorugenie zanadenla do SS znasa zakaznik. V
pripade ie mozu byt
zékaznikovy Uétovane néklady spojené so  spracovanim

12. SS by nemalo prijat rek\amému iba v pripadoch:

- zariadenie bolo nespravne pouZivané alebo nebol dodrzany navod

- zariadenie bolo prijaté poskodené pocas doruéenia (znaky

poskodenia na baleni)

- bolo uréené, Ze poskodenie vzniklo inym spdsobom ako

poskodenim v dosledku vyrobnej zavady.

- zaruény list nie je platny alebo nie je potvrdenie o objednavke

zariadenia.

13. Vyrobca neberie zodpovednost za $kody na majetku vzniknuté

poskodenym zariadenim. Vyrobca neberie zodpovednost ani za

nepriame, nahodné, Specidlne a konsekvenéné Skody, alebo za

akékolvek Skody vratane uslého zisku, uspor, dat a $kod tretim

stranam a akymkolvek $kodam a nasledkom na zdravi spojenych s

pouzivanim tychto zariadeni.

14. Zaruka nepokryva:

- é ia (pukliny, fyzicke

sposobené padom zariadeni, nevhodnym pouzivanim alebo

nedodrZiavanim manualu)

- kody sposobené vonkajsimy vplyvmi ako napriklad zéaplava,

burka, poziar, blesk, prirodné nestastie, zemetrasenie, vojna,

obéianskeé nepcko}e. krédei poskodenie vodou, po§kodeme
batérie,

sineénym svellom pieskom, vihkostou, vysokou alebo nizkou

teplotou, vihkostou vzduchu.

- $kody sposobené nefunkcnostou softvéru, atokom poéitacového

virusu alebo nespréavnou aktualizaciou.

Tento parameter uréuje, aka zmena musi byt
zaslanie nového reportu. Nastavenie na hodnotu 0 zruél
zasielanie reportov.

Dostupné nastavenia: 0 - 254 (001 - 2,54 kWh)
Predvolené nastavenia: 10 (0.1 kWh)
Velkost parametru: 1 byte

44. Meranie vlastnej spotreby
Ovladag motorov méze pripojit informaciu o viastnej spotrebe.
0 - Meranie viastnej spotreby neaktivne.

1 - Meranie vlastnej spotreby aktivne.

Predvolené nastavenia: 0
Velkost parametru: 1 byte

NASTAVENIA SCEN A PRIRADENI:

50. Aktivacia scén / priradenii

Tento parameter uréuje, & Ovlada¢ motorov vysiela povel na
aktivaciu scén alebo priradenych zariadeni..

0 - Aktivécia priradenych zariadeni

1 - Aktivacia scén

Predvolené nastavenia: 0
Velkost parametru: 1 byte

XV. VSEOBECNE ZARUCNE PODMIENKY

1. Zaruka je poskytovana spoloénostou FIBARO GROUP Sp. Z 0.0.
(dalej len ako “vyrobca”) so sidlom v Poznani, ul. Lotnicza 1; 60-421
Pozna, Polsko, zapisana v obchodnom registri Poznaf, VIl
ekonomické oddelenie obchodného registra, &islo 370151, NIP
7811858097, REGON: 301595664

2. Vyrobca je zodpovedny za vyrobné chyby, ktoré maju za nasledok
nefunkénost zariadeni (materidine alebo funkéné) po dobu 12
mesiacov odo dia ndkupu. Predajca poskytuje zaruku na
nasledujlcich 12 mesiacov.

3. Potas tejto zaruénej lehoty je vyrobca povinny odstranit
akékolvek zavady, bezplatne, a to opravou alebo vymenou (podfa
rozhodnutia vyrobcu) chybného prvku zariadenia novym alebo
repasovanym prvkom, ktory je plne funk&ny. Ak je oprava nemozn4,
vyrobca si vyhradzuje prévo vymeny za nové alebo repasované
zariadenie, ktoré je bez defektov a jeho stav by nemal byt horsi ako
stav zariadenia, ktoré bolo od zakaznika prijaté na reklamaciu.

4.V $pecialnych pripadoch, ked zariadenie nemdZe byt vymenené
za zariadenie rovnakého typu (napriklad ak sa zariadenie uz dalej
nepredava) si vyrobca vyhradzuje pravo zameny za iné zariadenie s
rovnakymi technickymi parametrami. Tato aktivita znamena
naplnenie povinnosti vyrobcu. Vyrobca neposkytuje finan&nt
nahradu za poskodené zariadenia.

- 8kody spo Vp: i elekirickej / i siete,
alebo pripoj zariadeni.

- kody ivanim alebo im v y

podmienkéch

- &kody spo ivani i iného, ako

odporicaného vyrobcom.

- Skody y jenim, ako aj skody

pouzitim nevhodnych isti¢ov.

- Skody spdsobené zo strany zakaznika neumoZnenim oprav a
servisu definovaného v uzivatelskej prlrulfke

- Skody pouzitim

zasahom neaulorizovanou osobcu

- Skody i bného
15. Zaruéné opravy nezahfaja obéasnu adrzbu a kontrolu, &istenie,
ladenie, kontrolu funkénosti, opravy problemov s nesprévnymi
parametrami a iné &innosti, ktoré by mali byt prevadzané
pouZivatefom. Zaruka taktiez nezahfiia prirodzené opotrebenie
zariadeni a prislusenstva, naklko tieto tipy zariadeni maju svoju
Zivotnost.

16. Pokial zavada nespada pod zaruéné podmienky, vyrobca si
vyhradzuje prévo na odstrénenie zévady, opravu znidenej alebo
poskodenej Casti alebo poskytnutie ¢asti potrebnyc na opravu.

17. Tieto zéruéné ja, nelimituja ani

prava zakaznika v suvislosti s obchodnymi podmienkami platnymi pri
néakupe zariadenia.

dielov alebo

FIBAR GROUP
FIBARO

V pripade technickych problémov alebo injch otézok v stvislosti s
pouzivanim produktov Fibaro navstivte

www.HomeSystem.sk
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